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اپرند يا عملوند هاي دستور
.دهد مي انجام عمليات آنها روي بر دستور كه است اطلاعاتي عملوند، يا اپرند�

.باشند هداشت اپرند دو يا و يك صفر، است ممكن دستورات شخصي، هاي كامپيوتر در�

� CLC

� NOT AL

� ADD AX,BX
.امندن منبع را دوم عملوند و مقصد را اول عملوند باشد، داشته عملوند دو دستور اگر�

 باشد تهداش دسترسي اپرندها يا اطلاعات به تواند مي پروسسور كه مختلفي روشهاي�
.گويند دهي آدرس روشهاي را
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حالتهاي آدرس دهي
Immediate( بلافاصله دهي آدرس1. Addressing(

Register( ها ثبات دهي آدرس2. Addressing(

Direct( مستقيم دهي آدرس3. Addressing(

Register( ثبات طريق از مستقيم غير دهي آدرس4. Indirect Add.(

Base( پايه ثبات با نسبي مستقيم غير دهي آدرس5. Relative Add.(

Index( ايندكس ثبات با نسبي مستقيم غير دهي آدرس6. Relative Add.(

Based( ايندكس و پايه ثبات با مستقيم غير دهي آدرس7. Indexed Add.(
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آدرس دهي يا اپرند بلافاصله -1
 32 يا 16 يا 8 عدد يك دستور، منبع اطلاعات دهي، آدرس روش اين در�

.دارد قرار دستور در مستقيماً كه است بيتي

.باشد حافظه خانه يا ثبات يك ميتواند اطلاعات مقصد عملوند�

:مثال�

� MOV AX, 1234H

� ADD BL, 0E3H
� ADD COUNT, 3AH
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آدرس دهي ثبات ها -2
.هستند بيتي 32 يا 16 ،8 ثباتهاي عملوندها، دهي، آدرس حالت اين در�

.شوند استفاده دستور يك در مقصد يا منبع عنوان به ميتوانند ها ثبات�

:مثال�

� MOV DL, 32H

� ADD AL, BL

� ADD AX, BX

 حافظه به مراجعه به نيازي هستند، CPU در عملوندها چون فوق مشابه دستورات�
.شوند مي اجرا سريع بسيار و نيست
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آدرس دهي مستقيم -3
  عملوند يا اپرند آدرس و باشد مي حافظه در داده يا اپرند دهي، آدرس نوع اين در�

.گيرد مي قرار دستور در )داده سگمنت ابتداي به نسبت آدرس افست(

MOV AL, [4000] COUNT DB 12
…….
MOV AL, COUNT
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اتآدرس دهي غير مستقيم از طريق ثب -4
 باتث از يكي در بلكه نيست دستور خود در اطلاعات آدرس دهي، آدرس حالت اين در�

.باشد مي DI يا و BP، BX، SI هاي

 رد ثبات نام از استفاده با دستورات، در ثبات طريق از مستقيم غير دهي آدرس�
)...و [SI] ،[BX] مانند( .شود مي داده نشان ]  [ كروشه

 ،DS:BX، DS:SI ثباتهاي در اطلاعات منطقي آدرس دهي، آدرس روش اين در�
DS:DI و SS:BP دارد قرار.

.نمود دهي آدرس روش اين با توان مي را دستور يك عملوندهاي از يكي تنها�
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پايه آدرس دهي غيرمستقيم نسبي با ثبات -5
:EA( موثر آدرس افست روش، اين در� Effective Address( حافظه، در عملوند 

 .گردد مي جابجايي مقدار يك بعلاوه BP يا BX هاي ثبات از يكي برابر

�EA = BP+disp    يا    EA= BX+disp

�DS براي فرض پيش سگمنت ثبات BX و SS براي فرض پيش سگمنت ثبات BP 
.است

� MOV AX, [BX+2] يا MOV AX, [BX]+2 يا MOV AX, 2[BX]
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...پايه آدرس دهي غيرمستقيم نسبي با ثبات -5
.باشد مي آرايه يك اجزاء به دستيابي در دهي، آدرس روش اين كاربرد�

 به BX و ثابت، جابجايي مقدار عنوان به آرايه شروع آدرس افست منظور اين براي�
.شود مي استفاده آرايه انديس عنوان

MOV AL, TABLE[BX]
EA= BX + TABLE
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دكسآدرس دهي غيرمستقيم نسبي با ثبات اين -6
 مقدار بعلاوه DI يا SI ايندكس ثبات محتواي دهي، ادرس روش اين در�

.شود مي گرفته نظر در عملوند موثر آدرس عنوان به جابجايي

 ابتداي جابجايي مقدار شود، استفاده تواند مي جداول در كه روش اين در�
.نمايد مي تعيين را جدول ابتداي از فاصله ايندكس، ثبات مقدار و جدول

.است DS فرض پيش سگمنت ثبات�

� MOV AX, LIST[DI]
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دكسآدرس دهي غيرمستقيم با ثبات هاي پايه و اين -7

 BX پايه ثبات در آدرس مجموع برابر عملوند موثر آدرس دهي، آدرس روش اين در�
.است جابجايي مقدار و DI يا SI ايندكس ثبات بعلاوه ،BP يا

� EA = (BP BX يا  ) + (DI يا SI) + disp

� MOV [BX][SI], AL

� MOV [BX+SI+3], AL
� MOV AX, LIST[BX][DI]
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